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PETTIBONE MULLIKEN CORPORATION, Chicago, Staat Illinois 
(V.St.A.) 



Oberflaehenschleiftoaschine mlt einer automatisch ar- 
beitenden, das Abgleiten der Sehleifscheibe vom 
Werkstiick verhindernden Steueiung 



M.e Erfindundbetriret eiae Oberflachensohlelfmaschine 
sum Schleifen von langlichen Werkstucken, insbesondere 
Stahlblocken, nit einer automatisch arbeitenden, 
das ABgleiten der Sehleifscheibe vom zu bearbeltenden 
Werkstuck verhindemden Steuerung, einem fiber dam 
Unterbau der Maschine angeordneten, quer uber die Ober- 
flache des auf dem Unterbau auflieganden Stahlblocks 
beweglichen Auslegerschlitten, auT dem ein in einem 
b grenst n Bare! h swischen iner b ran und ein r 
unt r n St Hung achw nkbarer, di Schleifscheib hal- 
t nd r AubI ger und in mlt der Schleifscheibe in 
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drehmomentiibertragender Verbindung stehender Elektro- 
motor angeordnet 1st, einem hydraulisch betatigten, 
zwischen Auslegerschlitten und Ausleger vorgesehenen 
Auslegerzylinder. 

Me Erfindung betrifft insbesondere solche Schleifma- 
schinen, bei denen zur Oberflachenbehandlung verhalt- 
nlsmaBig groBe, mit hoher Geschwindigkeit arbeitende 
Schleifscheiben verwendet werden und bei denen entwe- 
der die Schleif scheibe quer zum Stahlblock oder einem 
anderen, an der OberflsLche au behandelnden Werkstiick 
gefuhrt Oder aber das Werkstiick quer zur Scbleif scheibe 
bewegt wird. Bei diesen Querbewegungen werden die Scbleif 
scheiben entweder allein durch die Schwerkraft, durcb 
hydraulischen Druck Oder durch eine Kombinatlon dieser 
beiden Krafte nach unten gedriickt. 

Bei Schleif maschinen mit elner verhaltnismaBig groBen 
massiven Schleif scheibe is* das ntogllche Abgleiten der 
Schleif scheibe fiber die Kante eines Stehlblocks oder 
sines anderen Werkstucks am Ende einer Querbewegung 
SuBerst gefahrlich. Soger eine erfahrene Bedienungs- 
p rson steuert geleg ntlich die Schleif scheibe liber 
die Kant d s Stahlblo ks od r ein s anderen W rk- 
stii ks hinaus. Geschl ht di s, dann wird di Bedienungs- 
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person oft dennaflen verwirrt, daB ale varsebentlicb 
einen die sicb drehende Sobleifacbeibe nit der benaobbar- 
ten Seitenflache dee Stablblocka in Berubxung bringan- 
den Sohalter betatlgt, wodurch die sprode und serbrecb- 
lieba Sobleifsoneibe aerstSrt wird. Weim dan Abgleiten 
der Sobleif acbeibebei einer geringen Qoergaecbwlndigkeit 
Oder gerade bei der Unsteuerung der Querbewegung 
erfolgt, dann komnt die sicb drebende Scbleix acbeibe 
nicbt vollkonnen von der benaobbarten Kanta dee Stanl- 
blocka frel und ein Verklennen der Mascbine und ein 
exploaionsartigee Zerapringen der Seblelf eoheibe Bind 
die Polgen. 

He Aufgabo der Srfindung beatebt darln, daa Abgleiten 

einer guar an einen WerkatUok bewegten Sobleif aebeibe 

Uber die Seitenkenten su verbindexu. ( 

Dies wird erf indungagemafl dureb ein dumb einen Magneten 
betatigtes Omsteuerventll, von den Bruokxluaaigkeit 
bei angeaogenem Magneten in den ainen Abaonnltt das 
Zyllndera geleitet wird, so dafl bei Belativbewegung von 
Zylinder und Kolben der Aualeger nit glelcbbleibendem 
Druck nacb unten gedruckt wird, und bei abgefaHenen 
Hagn ten in den anderen Abacbnitt des Syttnd rs g 1 it t 
wird, so dafl b 1 Belativbewegung von Sounder und 
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Kolben der Ausleger angehoben wird* erreicht. 



Im f olgenden Teil der Beschreibung warden zwei Ausftih- 
rungsf ormen des Erf indungsgegenstandes anhand von 
Zelohnungen beschrieben. Es zeigen: 

Pig. 1 eine perspektivische Vorderansicht 

elner mit Jeder der beiden erfindungs- 
gemaBen Sichorheitssteuerungen ausrust- 
baren Schlelfmaschlne mit den zur Steue- 
rung gehorenden hydraulischen und elektri- 
schen Elnrichtungen; 

Pig. 1A eine in grfiflerem llafistab gezeiohnete pej>- 
spektivische Teilansicht der Schleif ma- 
s chine nach Fig. 1 9 in der zusatzliehe 
elektriecbe und hydraulische Einricbtungen 
gezeigt sind t die der klaren Darstellung 
halber in Pig. 1 fehlen; 

Pig. 2 eine Draufsicbt der Schleif mas chine ; 

Pig- 3 einen kombinierten hy d r auli s ch- el ektr i- 
schen Schaltplan, der zeigt, wie die An- 
preBkraf t der Schleif scheibe zur Verhin- 
derung dee Abgleitens der Schleif scheibe 
vom tYerkstiick games sen wird v wobei die 
einzelnen Teile in der Stellung gezeigt 
sind, die sie dann einnehmen » wenn die 
Schleif scheibe sich auf dem Werkstiick 
abstiitzt; 

Pig. 4- einen Schaltplan, ahnlich dem der Pig. 3* 
in dem die einzelnen Teile In der Stel- 
lung gezeigt slnd, die sie dann einnehmen, 
wenn sich die Schleif scheibe uber eine Kan- 
te des V/erkstiicks hinausbewegt ; and 

Pig. 5 einen Schaltplan ahnlich dem der Pig. 5» 
nach elner anderen Ausf iihrungsform der 
Sich rheitsst uerung 9 bel der ein Xnderang 
d s Strom fluss s in der Str mzufxihrang 
des die Schleifsch ib antreibenden M tors 
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gemeaaen wird, urn eln mSglichea Abgleiten 
der Scbleif acbeibe f eatauatellen und geeig- 
nete Abni lr amattnahmen zur vermnaerung 
dleaes Abgleitena au treffen. 

In den Zeicbnungen, beaondera in Fig. 1» tat eine 
Schleifraaaehine gezeigt, in die die beiden Auaftibrunga- 
formen der erfindungagem&Ben Sicberbeitaateuerung ein- 

i 

gebaut werden konnen. Dieae Ha8Cbine 1st in allgemeinen 
so auagebildet, wie daa in der deutacben Patentacbrift 

(Patentanmeldung P 38 4-91 Ib/8?a) beacbrieben 

1st. Die Maschine ist fiir die OberflScberibebandlung, 
inabeaondere fur daa Scbleifen einea Stablblocka 10 
Oder eine a anderen Werkatiieka geeignet. Der Stablblock 
10 wird von einem Unterbau 12 in der gewiinachten Hobe 
iiber dem Fundament der Anlage abgestutzt, der die Scbleif- 
maacbine zugeordnet iat und mit der sie auaammonarbeitet. 
Die im allgemeinen ebene, obere PlScbe dea Stablblocka 
muB mittela einer kraftgetriebenen Scbleifacbeibe 1* 
bearbeitet bzw. abgeacbliffen werden, ua Zunder und an- 
dere Oberflacbenachaden au beaeitigen. Die Schleifaobeibe 

i 

14 i8t drehbar am freien Bade einea Aualegers IB 
oberbalb dea Stablblocka 10 gelagert und kann durob 
einen Elektromotor Ml mit einer Anaabl von Gescbwindig- 
k it n. iiber in veratellbares Getrieb 26 angetri ben 

W rden# ORIGINAL INSPECTED 
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Dor Ausleger 18 1st auf einem Auslegereoblltten 32 in 
dor Welae eahwenkbar angeordnot, dafl die Bohleifsoheibe 
1* alt den Stahlblook 10 1b BarObrung gebraebt warden 
oder von die sen mbgeboben warden kann. Sao Sebwenken 
dee Aualegere 18 nod dor Schleif eoheibe 14- In olnor 
eenkreehten Xbene wird dureb olnen FlfleBigkeitenotor 
in Tom oinoo bydraulisohen Anelegeregrllndere 60, 
deooon olooo Bade eebwenkbar nit don Analeger 18 ver- 
bnnden let, bewirkt. lie die Fig. 3, 4- nnd 5 selgen, 
let oin Eblben 63 gleltend in Auslegereylinder 60 an- 
geordnot und nit olner daran befeatigten Xolbenetango 
Torsohen, aleh. nor eoxt einer Soite aue den Ausle- 
gersyllndac 60 berauaeretreokt. Das finfiere Bade der 
Xblbenetange lot nit elnen waageroeht verlauf enden 
Querbaupt 64 doe Aualegereobllttena 32 verbunden. Zun 
Yereehnenken dee Ausleger* kann der blinder 60 in Ab- 
hanglgkelt ron den nnter Brudk don Kolben 63 sugefUhrten 
Stronungsalttel booogt werden. Wie Hg« 1A selgt, let 
oine Panpe 66a in bekannter fteise auf dor Schlalfna a chi- 
ne angeordnot und vereorgt, geeteuert von olnen Elec- 
tromotor H3, don Analegereyllnder 60 nit unter Druek 
stehender Fltteeigkelt, 

Der Anolegereoblltten 32 volet oin waagereebt ang rdne- 
tes, H»*&rnlgee Gnfletttok 34 auf. Wi Fig, 1 aeigt, 
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1st das Quorhaupt 64 oberhalb des juBstucks angeordnet 
und in geeigneter Weise auf den reshten Sehenkeln der 
parallelen Seitenarme des GuBstiick.5 34 abgestutzt. Das 
GuBstiick 34 iat auf zwel waagerecht und mit Abstand 
voneinander angeordneten Fiihrungsrohren 36 ange- 
ordnet, die quer iiber den auf dem Unterbau 12 liegen- 
den Stahlblock verlaufen. Die rechten Enden der Ftthrunga- 
rohre 36 sind Test mit einem Reitstockschlitten 40 ver- 
bunden, wahrend die linken Enden aa einem Maschinenwagen 
46 befestigt sind. Der Auslegerschl.it ten 32 kann ala 
Ganzes mittels zwel unter den Seitsnarmen des H-formi— 
gen Guflstiicks 3* des Auslegerschlittens angeordneten 
hydraulischen Zylindern ?0 auf den Fuhrungsrohren 
36 in beiden Richtungen verscboben warden. Die Cylinder 
70 werden bei Be auf schlagung der zugehorigen Kolben 168 
bewegt. Durch eine vom bereits erwahnten Elektromotor 
M3 angetriebene Flussigkeitspumpe 56 werden die Zylinder 
70 mit unter Druck stebender Fliisslgkeit versorgt. Die 
Kolben 168 in den Zylindern 70 sind mit den einen Enden 
der waagerecbt verlauf enden St an gen 172 verbunden, de- 
ren andere Enden am Maschinenwagen 46 befestigt sind. 
Wenn die Zylinder 70 durch die Pumpe 66 mit unter Druok 
st bender Pliissigkeit vers rgt w rden, damn b weg n si 
d n Auslegerschlitten 32 quer fiber d n Stablblo k lO. 

0098 15/1108 
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Etn Meflzylinder 96 (Fig. 1A) zur Steuerung der dewei- 
ligen Bewegung der Zyllnder 70 1st efcenfalls auf dem 
Aualegerschlitten 32 angeordnet. Der MeBzy Under 96 
stent mit der Pumpe 66 in Verbindung. Ein Kolben 212 
dee Meflayllnders 1st an elnem Ende einer waagerecht 
verlaufenden Kolbenstange 97 (Fig. 1A) befestigt. Die 
Kolbenstange 97 und der Kolben 212 konnen sich bei Be- 
aufschlagung mit unter Bruck stehender Flxissigkeit 
ua eine Strecke bewegen, die durch eine Anschlsgschrau- 
be 98 auf einer Konsole 99 begrenzt ist. 

Der Beit stockschlit ten 40 1st auf einer waagerecht an- 
geordnet en Schlene 42 an der einen Seite des Stahl- 
blocks 10 entlang bewegllch. Der Maschinenwagen 46 be- 
wegt sich auf zwei Schienen 48 an der anderen Seite des 
Stahlblocks entlang. Der Maschinenwagen 46 und der Reit- 
stockschlltten 40 werden von einem auf den Maschinenwa- 
gen aufgesetzten Fliisslgkeitsmotor 50 angetrieben. 
Durch eine von einem Elektromotor M2 angetriebene Pumpe 
52 wird dem Fltissigkeitsmotor 50 unter Druck stehende 
Flussigkeit zugefiihrt. Der Maschinenwagen 46 tragt einen 
Ffihr erst and 54, auf dem die Bedienungsperson der 
Sehl i Anas chine mitfahrt. Fedale 90 und 92, Dru k- 
knopf und h belbetatigt Schalter eind auf elnem 
Schaltbrett 94 vorgesehen und ermoglichen s der Be die- 
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nungsperson, die Eewegungen des Maschinenwagens 46, 
dee Auslegerschlittens 32, des Auslegers 18 und der 
Scbleifscheibe 14 zu steuem. 

Es 1st bereits darauf hingewlesen worden, daB das 
Abgleiten der Schleif scheibe vom Stahlblock 10 Oder 
einem anderen Werkstiick am Ende einer Querbewegung sehr 
gefahrlich 1st, da dabei die Seite der Schleif scheibe 
14 mit der Seitenflache des Stahlblocks in Beriibrung 
kommen kann, so daB ein Zersplittern oder Zerbrecben 
der Schleif scheibe die Folge 1st, Eine Steuerung zur 
Verhinderung dieses Abgleitens ist in den Pig. 5 und 4 
schematisch dargestellt, bei der ein druckbetatigter 
elektrischer, mit zwei normalerweise gescblossenen Kon- 
takten versehener Schalter SWE auf den Flussigkeits- 
druck im oberen bzw. dem auf der Seite des Auslegerschlit- 
tens liegenden Teil des Auslegerzylinders 60 anspricbt. 
Venn ein Druckanstieg festgestellt wird, dann wird 
durcb diesen Scbalter ein mit einem Steuermagneten SI 
veraehenes bydrauliscbes Umsteuerventil BV4 abgeschaltet. 
Dadurcb wird der Strom der Druckf ltissigkeit , der norma- 
lerweise mit dem unteren Bereich oder dem auslegerseiti- 
g n T il des Zylinders in V rbindung stent, um di 
Schleif scheibe 14 mit dem erf or der lichen Schleifdruck 
auf den Stahlblock 10 zu druck n, in den ober n Ber ich 
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des Cylinders geleitet, urn die Schleifscheibe von 
der zu schleifenden Oberflache abzuheben und das Ab- 
glelten der Schleif scbeibe zu verhuten. 

In Fig. 3 ist die als strichpunktierter Kreis darge- 
stellte Schleifscheibe 14- in Schleif stellung auf der 
oberen Flache des Stahlblocks 10 gezeigt, wobei der 
Scbleifdxuck durch unteren Bereicb des Zylinders 
60 und unter dem Kolben 63 befindliche, unter Druck 
stebende Fliissigkeit aufrechterhalten wird. Die mit dem 
Zylinder 60 verbundene hydrauliscne Schaltung reicht von 
der vom Motor M3 (Fig, 1A) angetriebenen Pumpe/ub*«r eine 
Leitung 11, das Umsteuerventil DV4- und eine flexible 
Leitung 13 bis zu dem unteren Teil des Zylinders 60, 
so dafi der Zylinder nach unten gedriickt wird, um den 
ricbtigen Scbleifdxuck auf die Scbleifscheibe auszuttben. 
Die Fliissigkeit im oberen Teil des Zylinders 60 t lleflt 
durch eine flexible Leitung 17 ♦ eine Leitung 19. das 
Umsteuerventil DV4 und eine Leitung 21 in elnen Sumpf 
15. Die Leitung 17 stent iiber eine Leitung 23 mit dem 
druckbetatigten Schalter SWE in Verbindung, so dafl die- 
ser Schalter seine Kontakte normalerweise geschlossen 
halt und einen el ktrischen Stro-nkr is schlieBt, der 
▼on der Stromquelle S durch ein lektrisch Leitung 25, 
die Eontakte des Schalters SWE, eine Leitung 27, aen 
009815/1108 
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Magneten SI des Umsteuorventils DV4 und elne elektri-. 
scbe Leitung 29 zur stromquelle S ztartickfuhrt . 1st die- 
ser soeben beschriebene elektrische Stromkreis ge- 
scblossen, so wird der von der Pumpe 66 zur unteren 
Seite des Zylinders 60 fiihrende hydraulische Krels 
freigegeben. Der Schleifdruck 1st von dem im unteren 
Bereich des Zylinders 60 herrschenden Flussigkeits- 
druck abbangig. 

Wenn die Schleifscbeibe am Bade einexjbeliebigen Quer- 
bewegung an die aufiere Kante des Stablblocks 10 heran- 
gebracbt wird, dann wird sle normalerweise durch den 
nydraulischen Druck in die in Fig. * als stricb- 
punktierter Kreis dargestellte Stellung nach unten ge- 
druckt werden. Bei der neuen Sicberbeitesteuerung 
kann das ^edocb niebt vorkommen, da beim ersten, in 
Pig. 4- in ausgezogenen Linien gezeigten Abgleiten der 
Scbleifscbeibe der Zylinder 60 absinkt. Hierdureh 
erbobt sicb der Druck im oberen Teil des Zylinders, 
Dadurcb entstebt ein Druckanstieg in der Leitung 17, 
die zwar mlt dem Sumpf 15 verbunden ist, aber aucb 
ilber die Leitung 23 mit dem Scbalter SWE in Verbindung 
st ht und dess n Eontakte offb t, Di daraus t lg nd 
Abscbaltung des Magneten SI betatigt das Umsteuerventil 

009815/1108 
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DV4- und kehrt den Dmickfliissiglceitsstrom durch dieses 
Ventil uiD| so dafl die Flussigkeit nun In den oberen 
Tell des Zylinders 60 oberhalb des Kolbens 63 geleitet 
wird. Dadurch wird der Zy Under 60 nach oben gedriickt 
und bewirkt, dafl der gesamte Ausleger urn elne quer sum 
Au sieger verlaufende waagerechte Achse geschwenkt wlrd, 
urn die Schleif seheibe 14 fiber die Oberf lache des Stable- 
blocks 10 an*uheben f so daB ale die in Fig. 4- in ge- 
etrichelten Lin I en gezeigte angehobene Stellung eln- 
nimmt. Die mit dem oberen Bereich des Zylinders 60 
verbundene hydraulic che Sahaltung fiihrt von der Pumpe 
66 ilber die Leitung 11 9 das Umsteuerventil DV4.und die 
Leitungen 19 und 17 o Jetzt kann die Bruckf liisaigkeit 
aue den unteren Bereich des Cylinders 60 iiber die 
flexible Leitung 13* das Umsteuerventll DV4 t und die 
Leitung 21 in den Sumpf 15 abflieflen. 

Bel der in Fig. 5 geeelgten Sicherheitssteuerung wird 
das Abglelten der Schleif seheibe durch eine andere be* 
vorzugte Steuerung, die weitgehend elektrisch arbeitet, 
verhindert. Bel dieser Ausfulirungsfonn der Sicherheits- 
steuerung 1st die hydrauli s che Schaltung mit dem magnet- 
gesteuerten, hydraulischen Umst uerv ntil DV4 beib hal- 
ten worden f wahrend d r druckbetatigte S halt r SWE nlcht 
mehr erf order lich isto Anetell der Druckmessung d r 
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Druckflussigkeit im oberen Teil des Zylinders 60 sua 
Umschalten des Schalters SWE wird bei dieser Ausfuhrungs- 
form der StromfluB in der elektrischen Leitung des 
Motors Ml, der die Schleif scheibe 14 antreibt, mittels 
eines vom durchflieBenden Strom abhangigen Transfor- 
jnators (D ermittelt. 

Wenn die Schleif scheibe 14 richtig arbeitet und mit 
der Oberflache in Beriihrung steht und diese abschleift, 
dann ist die Belastung des Motors Ml so hoch, daB ein 
starker Strom durch die elektrische AnschluBleitung 
des Motors flieBt. Wenn aber die Schleif scheibe uber 
eine Kante des Werkstiicks hinauslauft, nimmt der - 
StromfluB sof ort ab und in der Leitung f lieBt nur 
der Leerlauf strom. Von dieser Erscheinung geht die in 
KLg. 5 dargestellte Sicherheitssteuerung aus. 

In Pig. 5 befindet sich die als ausgezogene Kreislinie 
dargestellte Schleif scheibe 14 aufgrund der geschlosse* 
nen Kontakte des Schaltknopfes 49 in der Schleif stel- 
lung auf dem Stahlblock 10, so daB durch den elektri- 
schen Exeis des Motors Ml ein relativ hoher Strom f lieBt. 
Dieser Stromkreis fuhrt von d r Stromqu 11 S dur h ine 

1 ktrische Leitung 51 ♦ den Schaltknopf 49, »w i Lei- 
tungen 53 und 55, den Motor Ml und zwei Leitung n 57 
009815/1108 
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und 59 zur Stromquelle S zurttcko Die hohe Stromstar^ke 
In diesem Stromkreis speist einen vom Trans formator T 
ausgehenden, fiber eine Leitung 61, einen Relaismagneten 
RM1 und eine Leitung 63 sum Transformator T zuruckfiili- 
renden Stromkreis. Durch ELnschalten des Relaismagneten 
RM1 werden dessenKontakte geschlossen und ein von der 
Stromquelle S uber die Leitung 51 1 den Schaltknopf *9 t 
die Leitungen 53 9 zwei Leitungen 65 und 67$ die jetzt 
geschlossenen Kontakte dee Relaismagneten RMl t eine 
Leitung 69 t einen Relaismagneten RM2 und drei Leitungen 
71 f 73 und 75 zur Stromquelle S zuruckflihrender Strom- 
kreis geschlossen* 

Der Relaismagnet HM2 1st mit Kontakten 1* und 2 + ver- 
sehen. Beim Einschalten des Magna ten RM2 offnen die 
Kontakte 1* und schliefien die Kontakte so daB ein 

von der Stromquelle S iiber die Leitung 51 9 den Schalt- 
knopf 49 f die Leitungen 53 und 65, zwei Leitungen 79 
und 81 9 einen Relaismagneten RM3» swei Leitungen 83 
und 85, die jetzt geschlossenen Kontakte 2* des Relais- 
magneten RM2, zwei Leitungen 87 und 89% die Leitun- 
gen 73 und 75 zur Stromquelle S zuriickfiihrender Strom* 
kr Is geschloss n wird. Das ELnschalten des R laismag- 
neten RM3 b wlrkt das Sehli Ben d r "bold n normal r- 
welse offenen Kontakt 1* und 2* B Durch das Schliefien 
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dor Kontakte 2 + das Relaismagaeten RM3 wird ein Halte- 
stromkreis fur die sen Relaisaagncten geschlossen, 
der von der Leitung 79 uber die Leitung 81 3 dsn Relais- 
magneten RM3, die Leitung 83» eine Leitung 91, die Kon- 
takte 2* des Relai8magneten RM3, zwei Leitungea 93 
und 95 und die Leitungen 39, 73 una 75 sua? Stsr-csa- 
quelle S zuruckriihrt. Die Kontakte 1* des Relaismagaeten 
RM3 sind Verzogerungskontakte und ihr SchlieBen ist zu- 
nachst ohne .Virkung, da es so langsam erfolgt, daB 
sich inzwischen die Kontakte 1* des Magnet en RM2 offnen 
konnen. 

Solange sich die Schleif scheibe 1* auf dem Stahlblock 
10 abstiitzt, bleiben die Kontakte 1* des Relaismagneten 
RM2 offen, und der Relaismagnet R!Y» kann nicht gee Chios- 
sen werden. Unter die sen Bedingungen bleibt die Spule 
des Magneten SI des Umsteuerventils DV4 erregt, und die 
Pliiesigkeit wird in den unteren Abschnitt des Zylinders 
60 geleitet, urn den Schleif druck in der schon beschrie- 
benen Weise aufrechtsuerhalten* 

Sobald aber die Schleif scheibe iiber eine Kante des 
Stablblocks 10 hinauslauft, wird durch Wegfall der 
Reibungskrafte der Schleif scheibe die elektrische 
Schaltung des Motors auf Leerlauf ingest lit und durch 
0 09915/1108 



1652145 

16 - 



den dar&us resultierenden Stromabfall in der Motor- 
schaltung wird der Relaismagnet EMI abgeschaltet f wo- 
bei sich seine Kontakte offnen und den Relaismagneten 
HM2 ebenfalls abscbalten. Durch das Schliefien der Kontak- 
te 1* des Relaismagneten RM2 wird ein Stromkreis ge- 
schlossen, der von der Leitung 79 liber zwei Leitungen 
97 und 99* den Relaismagneten RM4-, zwei Leitungen 101 
und 103, die Jetzt geschlossenen Kontakte des Relais- 
magneten RM3 f eine Leitung 105 1 die Kontakte 1* des 
Relaismagneten RM2 t eine Leitung 107 und die Leitung 75 
zur Stromquelle S zuruckfiihrt. Die normalerwelse geschlos- 
senen Kontakte 1* des Relaismagneten RM* halt en einen 
durch die Spule des Magnet en SI des Umsteuerventils DW- 
fvihrenden Stromkreis geschlossen f der von der Stromquelle 
S ausgeht und iiber die Leitung 51 f den SehaltknopX 49 » 
die Leitungen 53 f 65 f 79$ 97 und 115, den Magneton SI, 
des Umsteuerventils DV4 t eine Leitung 117 * die Kontakte 
1* des Relaismagneten RH4 9 eine Leitung 119 und 
die Leitungen 113*95*89*73 und 75 zur Stromquelle zuruck- 
ftihrt* Durch das Einschalten des Relaismagneten HM* war- 
den die Kontakte 1* geofThet und die Kontakte 2* geschlos- 
sen# Durch das Schliefien der Kontakte 2* des Relalsmag-* 
n t n RM* wird in Halt stromkr is fur di sen Relais- 
magneten geschloss n 9 der von d r Leitung 97 ub r die 
Leitung 99 » den Relaismagnet n RK*, die Leitungen lOX 
0 0 9 8 1 5 / 110 8 
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uxxd 109, die Kontakte 2* dea Relaiamagneten B1M-, zwei 
Leitungen 111 und 113, die Leitungen 95»89,73 und 75 
zur Stromquelle S zuriickfuhrt. Durcb das Aberregen der 
Spule dee Magnet en SI des Ricbtungsventils DW- infol- 
ge des Offnens der Kontakte 1 + des Relaiamagneten RM* 
wird eine Umkehr der Stromungsricbtung der unter Druck 
durcb dieses Ventiljstromenden Plussigkeit bewirkt, so 
dafi die Plussigkeit nun durcb einen bydrauliscbeu Kreis 
fliefit, der von der Pumpe P fiber eine Leitung 121, das 
Umsteuerventil DV4- xind eine Leitung 125 in den oberen 
Jteil des Zylinders 60 fObrt und ein Anbeben in der im 
Zusammenbang mit Pig. 3 und 4- bescnriebenen Weise ber- 
vorruft. Der Olriicklauf aus dem unteren Abschnitt 
des Zylinders 60 erfolgt uber eine Leitung 123* das 
Ventil DW- und eine Leitung 127 in den Sump* 15- 

Die Sicberbeitssteuerungen der vorliegenden Erfindung 
sind keineswegs auf die Benutzung In Verbindung mil; 
der Scbleifmascbine beacbrankt, die als Beispiel einer 
mit den erfindungsgemaBen Sicberbeitseinricbtungen aus- 
riistbaren Porm einer Scbleifmascbine in den Zeichnungen 
dargestellt und bescbrieben wurde. Sowobl die elektri- 
s b als auob dl hydraulisobe Sicberh itssteuerung der 
Pig* 3»* nnd 5 sind b i jeder Scbleifmascbine anwendbar, 
bei der di Schleifscbelb durcb bydrauli acben Druck 
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mlt der zufbehandelnden Oberfl3che in Beriihrung gehalten 
wird undfleren Scb.leifscb.elba elektrlsoh angetrieben 
wird. 
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Anspruch 



1. Oberflachenschleifmaschine sum Schleifen von 
langlichen Werkstiicken, insbesondere Stablblocken, mit 
einer automatiach arbei tendon, das Abgleiten der Schleif- 
acheibe vom zu bearbeifcenden Werkstuok verhlndorndon 
Steuerung, einem uber dem Unterbau dor Mas chine ange— 
ordneten, quer iiber die Oberflache dee auf dem Unter- 
bau auf liegenden Stablblooks bewegllcben Auslegerachlit- 
ten, auf dem ein in einem begrensten Bereich zwiachen 
einer oberen und einer unteren Stellung s chwenkb arer • 
die Schleifscheibe haltender Aualeger und ein mit dor 
Schleif seheibe in drehmomentubertragender Yerbindung 
atehender Elektromotor angeordnet 1st, einem hydrau- 
lisch betatigten, swischen Auslegeracblltten und Auale- 
ger vorgeaehenen Aualegeray Under, gekennseichnet 
durcb oin durch einen Magneton (SI) betatigtes Umsteuer- 
ventil (DV4), von dom Bruckf liissigkeit bei angeaogenem 
Magneton (SI) in den oinon Abaohnitt dee Zfcrlinders (60) 
goleitet wird, so dafi bei Bolativbowogung von Cylinder 
(60) und Kolb n (63) dor Ausl ger (18) mit gleicbbl lben- 
d m Druck nach unt n g dru kt wird, und b i abgefalle- 
nem Magneten (SI) in d n anderen Abscbnitt d s Zylinders 
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(60) geleltet wird, so daB bei Relativbewegung von 
blinder (60) und Kolben (63) der AuslQger (18) ange- 
hoben wird. 
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